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Feragatname

Bu kullanici talimatlar mtmkin olan en blyuk ézen gosterilerek hazirlanmistir. Bununla birlikte, Grdnlerimizi gelistirmek
icin surekli caba sarf ediyoruz ve herhangi bir zamanda ve énceden haber vermeksizin degisiklik yapma hakkimizi sakli
tutuyoruz. Bu belgenin dogrulugunu veya eksiksizligini garanti etmiyoruz. Her tUrlG talep, 6zellikle tazminat ve kar kaybi
veya mali kayip talepleri hari¢ tutulmustur.



1. GUVENLIK

1.1. Uyar notlan ve tehlike uyarilari

Bu glvenlik bilgileri kullaniciyi risklere karsi uyarir ve risklerin nasil dnlenebilecegini gosterir.

Bu belgede, acil tehlikelere ve dnemli glivenlik talimatlarina dikkat cekmek icin asagidaki tehlike seviyelerinde uyarilar

kullaniimistir:
SEMBOLLER
Bu sembol, tehlike uyarisina uyulmamasinin dlumle veya geri déntsu olmayan
A TEHLIKE ciddi yaralanmalarla sonuclanacagi son derece tehlikeli bir durum hakkinda uyarida
bulunur.
UYARI Bu sembol, tehlike uyarisina uyulmamasinin élimle veya geri dontst olmayan ciddi
yaralanmalarla sonuclanabilecegi son derece tehlikeli bir duruma karsi uyarir.
DIKKAT Bu sembol; uyarinin dikkate alinmamasi durumunda kucuk, telafisi olan
yaralanmalara yol agabilecek tehlikeli bir duruma karsi uyarir.
NOT Bu sembol, talimatlara uyulmamasinin maddi hasara yol agabilecegi durumlar
konusunda uyartr.
e BiLGi Bu sembol kullaniclya sistem tasarimi hakkinda faydali bilgiler saglar.




2. TEHLIKE UYARILARI

Basing koruma cihazinin tasarimi nedeniyle, bundan kaynaklanacak herhangi bir tehlikenin olusmasi beklenmez.

Ancak bu cihazlarla calisirken sicak sistem maddelerinin (6rn. 1sitma suyu) ve hatta zararl maddelerin disari ¢ikabilecegi
daima gdz dnunde bulundurulmalidir!
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Figtir 1: Tehlike uyarisi 1

Figdr 2: Tehlike uyarisi 2
Farkli cihazlarda 6zel bir isletim maddesi olabileceginden, Eder Spirotech ilgili sistemin hangi isletim maddesini
kullandigini tahmin edemez. Bu durum, ayni zamanda sistemde kullanilabilecek zararl isletim maddesi karisimlari icin de
gecerlidir.

Gerekirse uygun guvenlik dnlemlerini almak ve gerekirse cihaza uyari notlar yerlestirmek, sistemi kuranin ve usulline
uygun teslimat sonrasinda sistemi isletenin sorumlulugundadir!

Sistem isletim maddesinin tehlikeli, zararli bir madde olmasi durumunda; asagidaki tehlikeli durumlar ortaya cikabilir:

e Genlesme haznelerinde, ilgili hazne asirn doldurulursa sistem isletim maddesinin kagabilecedi bir hazne tasma
ekipmani bulunur. Bu durumda haslanma tehlikesi vardir!

Figdir 3: Hazne tasma ekipmani




Haznenin alt flansinda bir doldurma ve bosaltma muslugu bulunur. Bu ayni zamanda, musluk acildiginda zararl
isletim maddelerinin ve sicak sistem isletim maddesinin disar ¢cikabilecegi bakim amaciyla da kullanilir. Bu durumda
haslanma tehlikesi vardir!
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Figdr 4: Hazne doldurma ve bosaltma muslugu

Haznenin Ust flansinda, asagidaki nedenlerle tetiklenebilen ve bdylece sicak ve zararli sistem isletim maddesinin digari
clkmasina izin veren 0,5 bar'lik bir emniyet valfi mevcuttur:

e Genlesme otomati veya genlesme kabi yanlis (cok kiicUk) boyutlandinimis ve genlesme hacminin tamami hazne
tarafindan karsilanamiyor.

e Arizall basing vericisi veya haznenin asir dolmasina neden olabilecek arizall bir diyafram nedeniyle icerik dlgimu
dogru calismayabilir.

e Hazne, sogukken cok yUksek bir seviyeye kadar doldurulmus (muhtemelen “Bir kez doldur” eylemiyle veya MCF
ilave besleme modull takill degilken kontrolstiz olarak), bu nedenle olusan genlesme hacmi dikkate alinmamis ve bu
nedenle artik hazne tarafindan tam olarak karsilanamiyor. Bu durumda haslanma tehlikesi vardir!

e Haznenin taban kisminda, normal galisma sirasinda herhangi bir tehlike olusturmasi beklenmeyen bir bosaltma
muslugu bulunmaktadir. Eger hazneye takilan diyafram herhangi bir nedenle arizalanirsa, sicak ve sagliga zararli
sistem igletim maddesi bu musluktan disar ¢ikabilir. Bu durumda haglanma tehlikesi vardir!
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Figtir 5: Hazne bosaltma muslugu



UYARI
Cihaz Uzerindeki calismalar yalnizca egitimli uzman personel tarafindan yapilabilir.
Herhangi bir elektrik isi yapmadan énce, cihazin gerilim beslemesi kesilmelidir!

NOT
Bu belgedeki resimler, tlre ve dzelliklere bagl olarak teslim edilen modelden farkl olabilir.

NOT
EDER cihazlar teslimattan énce fabrikada bir fonksiyon kontrollne tabi tutulur ve cihaz, donmaya karsi
korumall hazir test suyu karisimi ile doldurulur.

Fonksiyon kontrolinden sonra cihaz mimkin oldugunca bosaltilsa da, cihaz tipine ve tasarmina bagl olarak
cihazda az miktarda test suyu (maks. yaklasik 1,5 litre) kalabilir.

Bu test suyu -20°C'ye kadar donmaya karsl korumalidir ve koruyucu maddelerle birlikte propilen glikol bazinda
uretilir. Deneyimler, sistemdeki bu tUr kiigUk miktarlardaki test suyunun nihai varis noktasinda sistem suyuna
karistiginda herhangi bir soruna yol acmadigini géstermistir.

Ancak, varis noktasinda bu kadar az miktarda test suyunun sisteme girmesi konusunda endiseler varsa,
basing koruma cihazi da sisteme baglanmadan énce sistemin kendisi icin belirtilen sekilde yikanmalidir (6rnegin
ONORM H5195-1'de)



3. GENEL

3.1. Teklif metni

Kapali 1sitma, iklimlendirme ve sogutma sistemlerinde genlesme hacminin kayipsiz karsilanmasi ve basing stabilizasyonu igin
Topcontrol modular ETCM. EN 12828 yapi kurallarina uygun olarak Uretilmistir.

Basingsiz genlesme kaplari (maks. 0,5 bar) ile modUler kombinasyon icin kendinden destekli, ses yalitimli tasarima sahip,
guzel goérinumlU, bagimsiz Unite; arkada emme ve tasma hatti baglantilari.

Bir veya iki adet dusuk gurdlttld, elektronik devir kontrolll basing koruma pompasina (pompalarina) sahip kompakt hidrolik
olarak kontrol Unitesi (Solo model 1x%100, Duo model 2x%50, Maxi model 2x%100). Entegre frekans invertorll yuksek
verimli motor ile; dikey, normal emisli yiksek basincli santrifllj pompa seklinde Inline tasarimli, en yUksek kalitede malzemeden
yapilmis asinmaya karsi son derece dayanikli kartus kayar halka contasi ile (gerektiginde kolay servis icin disaridan
degistirilebilir), bir (Solo, Duo, Maxi modeli) veya iki (Duo twin modeli, Maxi twin modeli) elektronik olarak kontrol edilen
elektrikli tasma vanasi (genlesme hacmi akisinin 1x%100'U veya 2x%100'0), kapall konumdan maksimum stroka kadar surekli
acllan bir ayar valfi olarak (0 .. %100 acilma), gtvenlik sifirlamall (yay kuvveti ile akimsiz mekanik kendiliginden kapanma)
entegre ayar tahriki ile. Basing koruma pompasinin(pompalarinin) ve tasma vanasinin(vanalarinin) surekli ve basinca orantili
olarak kontrold.

Hassas sistem basing 6lgimu. Yerinde entegrasyon (fabrika ¢ikisi) icin hidrolik baglanti (genlesme hatti) (solda tasarlanmistir)
ve gerekli akis kesme ekipmani ile (kolayca saga eklenebilir). Gelen sistem isletim maddesinin sicaklik denetimi.

Miktar kontrolll, litre hassasiyetli ilave besleme igin ilave besleme modulintn kolay kurulumuna yonelik hazirlanmis baglanti
noktasl; ayrica istenildigi zaman ilave donanim olarak eklenebilir. Standartlastirimis tamamlama suyu icin ilave besleme
modUilUyle birlestirilebilen su aritma (yumusatma, demineralizasyon).

Basing tahliye prensibine dayanan, otomatik, ekonomik distk basingli gaz tahliye fonksiyonuna yonelik bir gaz tahliye
modulintn kolay kurulumu igin hazirlanmis baglanti noktasi; ayni zamanda istenildigi zaman ilave donanim olarak eklenebilir.
Gaz tahliye hatti baglantisi, gerekli akis kesme ekipmani dahil olmak Uzere arka taraftadir.

Tum surecleri kontrol etmek icin mikroislemci tasariminda elektronik kontrol, bircok ulusal dilde iyi dustnulmus bir kullanim
konseptine sahip, ergonomik olarak dizenlenmis kontrol paneli. Ayr bir kontrol kutusunda motor koruma salteri ve ana salter
ile pompa anahtarlamasi igin baglanti kablolari ve yUk devresini iceren, kapali bir kontrol kabini tasariminda tamamlanmig
kompakt 6lgim ve anahtarlama Unitesi.

Temel versiyon halihazirda dort potansiyelsiz bildirim kontadi (ariza, uyarn, ilave besleme cgalisiyor, cihaz fonksiyonu etkin)

ve ayrica “Cihaz fonksiyonu harici etkinlestirme kontagr”, “harici mesaj” ve harici nominal deger 4-20mA “Ust ¢alisma basinci”
icin girigler icerir. Ek olarak, uzaktan izleme veya Ust dlzey kontrol teknolojisine baglanti icin asagidaki standart programlanmig
atamaya sahip iki analog standart sinyal (4-20mA):

e Analog uzaktan sinyal gonderme 1: "Mevcut hazne seviyesi (%0-100)"

e Analog uzaktan sinyal gdnderme 2: "Mevcut sistem basinci (0-40 bar)".

Ek genigletme modull igin hazirlanmis montaj yeri (ayrica ilave donanim igin). Cesitli multicontrol veri yolu modulleri veya
multicontrol web modUli kullanilarak cihazin uzaktan izlenmesi de mumkundur (ayrica ilave donanim igin hazirlanmistir).
Ayrica sisteme entegrasyon noktasinda opsiyonel sicaklik sensérU ile harici sicaklik denetimi saglanmaktadir.

e  Sistemin maks. koruma sicakligi: 110 derece C (6ne bagl kap ile)
e Baglanti noktasindaki maksimum sicaklik: 70 derece C



4. MONTAJ

4.1. Cihazin kurulumu

Cihaz yatay ve saglam bir zemin Uzerine kurulmalidir. Herhangi bir esitsizlik dizeltiimelidir. Acik havada kurulum
yapilmasina izin verilmez. Ayarlanabilir ayaklari olan cihazlarda dikey kurulumun saglanmasi da énemlidir.

Depolama:
Ortam sicakligi min./maks.: -18°C/40°C
Depolama, yagistan ve dogrudan gelen gunes i1sigindan korumali sekilde yapiimalidir.

Calisma:
Cihaz sadece kapall ic mekanlara kurulabilir.

Kurulum odasindaki ortam sicakligl, cihazin sistem isletim maddesiyle ilk kez dolduruldugu andan isletim disi birakildig
ana kadar +5°C ile +40°C arasinda olmalidir.

Goruntuleme ve glvenlik ekipmanlar, kullanim tertibatlar ve erisim yollari icin yeterince parlak elektrik aydinlatmasi
saglanmalidir. Basing koruma sisteminin isletimi veya bakimi igin tasarlanmamis nesneler, sistemin yakin gevresinde
muhafaza edilmemelidir (yapi ve glivenlik yonetmeliklerine dikkat edilmelidir).

Basing koruma cihazlarimiz, baglanti noktasindaki maksimum sicakligin 70 °C'yi asmadigi sistemler icin uygundur
(baglanti noktasindaki multicontrol cool min./maks. sicaklik icin: -10°C/70°C). Sisteme entegrasyon noktasinda

70 °C'den ylUksek veya -10 °C'den dusuk sicakliklar meydana gelebiliyorsa, bir 6ne bagl kap kullaniimalidir. Sistem
doénus hattina baglanti, basing korumanin dtizgtn calismasini etkileyebilecek harici hidrolik basinglarin olmadigi bir
oktada yapilmalidir.

Genlesme hattt ONORM H5151-1'e uygun olarak boyutlandirimistir. Bkz. Ek A.

BILGI
Basin¢ koruma cihazini en az DN25 boyutuna baglamanizi éneririz.

DIKKAT

Elektrikli kaynak yontemleriyle montaj sirasinda kacak kaynak akimlari nedeniyle hasar tehlikesi! Kaynak
akimi donus kablosunun kaynak yapilacak sistem parcasina yanlis baglanmasi durumunda, kaynak akimi ilgili
koruyucu iletken Uzerinden akabilir. Bu; koruyucu iletkenleri tahrip edebilir, cihazlara ve elektrikli ekipmanlara
zarar verebilir, bilesenlerin asiri isinmasina ve yangina neden olabilir!

NOT
MultiControl Modular'in EG(2)-M genlesme kaplariyla hidrolik baglantisina iliskin ayrntilar igin bkz. Ek.
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4.2. Gaz tahliye modiilii MultiControl EMAE, ilave besleme modiilii
MultiControl EMCF

Topcontrol modular serisindeki cihazlar fabrika cikisi olarak MAE gaz tahliye modult veya MCF ilave besleme modUlu
olmadan teslim edilir. Sonradan montaj her zaman mtmktnddr. Bu modiiller, ilgili modultn teslimat kapsaminda yer
alan talimatlara gére monte edilir.

Montaj yeri EMCF

Montaj yeri EMAE

Figtir 6: EMAE Gaz tahliye modiilii
4.3. Su besleme sistemine baglant

Entegre ilave besleme modUline (MCF, MCC-N1, PCF) sahip cihazlar, temiz su beslemesi icin bir baglantiyla
donatiimistir.

Temiz su baglantisi kamusal su besleme sistemine bagliysa, icilmeyen suyun (isitma suyu) su besleme sistemine geri
emilmesi guvenilir bir sekilde énlenmelidir.

Geri emmeyi glvenilir bir sekilde dnleyen uygun ekipmanlar, ilgili multicontrol cihazina monte edilmemistir ve harici
olarak (musteri tarafindan) temin edilmelidir (6rn. sistem ayiric).

Temiz su baglantisi icin baglanti kosullari:
e En yuksek giris suyu basinci: 1,0 MPa = 10 bar
e En dusuk giris suyu basinci: 0,2 Mpa = 2 bar

Akis kesme ekipmani

€ (musteri tarafinda)

[

- Sistem ayirma ekipmani

£ (musteri tarafinda)

K

Q0

>

wv

v
@ = [ -]
1 0 3K -]
Figtr 7: Temiz su beslemesi icin baglanti
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UYARI
Su besleme sistemine baglanmasi amaclanan cihazlar, mUsteri tarafinda, icilmeyen suyun su besleme
sistemine geri emilmesini glvenilir bir sekilde dnleyen ekipmanlarla donatiimalidir.

4.4. Elektrik baglantisi

ETCM'ler, esnek bir sebeke baglanti kablosuyla donatiimis ve sabit bir sebeke baglantisina kalici baglanti icin
tasarlanmis ¢ok fazll cihazlardir. Sebeke baglanti kablosu, Y baglant tUrline gore cihaza takilmalidir.

Cihaz musteri tarafindan sigortalanmali ve harici bir tm kutuplu sebeke salterine baglanmalidir.
Tip plakasinda belirtilen elektrik verilerinin, mevcut akim beslemesine uygun oldugundan emin olunmalidir.

Devreye almadan &nce, cihazin ilgili potansiyel esitlemesine baglanmasi gerekir. Cihazda ilgili bir baglanti noktasi
mevcuttur ve bu sekilde isaretlenmigtir.

Pompa uUreticisi, akim beslemesinde ek bir koruyucu ekipman olarak B tipi “evrensel akima duyarl” bir kagak akim
devre kesicisinin (RCD veya RCCB) montajini belirtmistir (pompadaki entegre frekans dénusturtculer nedeniyle

koruyucu iletkende bir dogru akim olusabilir).

Kullanilan kagak akim devre kesicisi asagidaki sembolle isaretlenmelidir:

/\/
/NN

Figdir 8: Sembol

Kacak akim devre kesicisini secerken, cihazda frekans donusturtcu takili tim pompalarin toplam kacak akimi dikkate
alinmalidir.

ETCM: N ve PE dahil Ugc fazli gerilim beslemesi - Trifaze motorlu her pompa icin su durum gecerlidir:
Kagak akim (AC) < 5 mA

Kacak akimlar, mil Gzerinde herhangi bir yik olmadan ve EN 61800-5-1:2007"'ye uygun olarak olctlmastur.

DIKKAT
Bu cihazin sebeke baglanti kablosu hasar goriirse, olasi tehlikeleri Gnlemek icin Uretici veya musteri hizmetleri
ya da benzer niteliklere sahip bir kisi tarafindan degistiriimelidir.

UYARI
Gegerli elektrik dizenlemelerine dikkat edilmeli ve bunlara uyulmalidir!

BiLGi
Elektrik baglanti degerleri ilgili cihazin tip plakasinda mevcuttur.
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Opsiyonlar

EGZ-M ek kaplari, genisletme moddulleri, EMCF ilave besleme moduill, R-MWE

su yumusatma sistemi, sistem ayirici, sensor T2
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iki ana kabi olan sistemler igin “Seviye dlcimii L2”nin opsiyonel kullanimi. “Harici nominal degerin” es zamanl kullanimi

mUmkdn degildir!
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“Harici nominal degerin” opsiyonel kullanimi.

“Seviye 6lcimu L2”nin es zamanl kullanimi mtmkadn degildir!
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-A1 EDER kontrol elektronigi: Ana devre kartt TOPCONTROL, Tip 200331
-A2 Cihaz versiyonuna bagl olarak:

EDER kontrol elektronigi: Islemci kartt MULTICONTROL, Tip ABCO10

EDER kontrol elektronigi: Dokunmatik kontrol tnitesi, Tip BCE49
-A7 EDER kontrol elektronigi: Analog modul, Tip 200450, 4 ¢ikis, veri yolu adresi O
-A9 Sinyal ayirma amplifikatérd, Giris: 4-20mA, Cikis: 4-2-mA, 24VDC, 3 yollu ayirma (OPSIYON)
-R1 Direng, 150 Ohm, > = 0,25W, + -%0,1, < = + -15ppm/°C (OPSIYON)
Y1 lave besleme modult MCF: Manyetik valf (OPSIYON)
-B1 lave besleme mod(ilti MCF: Su sayaci Pals cikisi (OPSIYON)
-B2 Hazne basinci vericisi Alt (PL1u*)
-B3 Hazne basinci vericisi Ust (PL10*)
-B4 Sistem basing vericisi (P1%)
-B5 Sicaklik sensort (T1%), sensér elemani KTY10-6 veya uyumlu bir Grin
-B6 Sicaklik sensort (T2%), sensér elemani KTY10-6 veya uyumlu bir Grin
-B7 Hazne basinci vericisi Alt (PL2u*)
-B8 Hazne basinci vericisi Ust (PL20%)
-X4 Baglanti terminali
-S4 Ana salter
-S5 Sebeke 2 icin ana salter (sadece 2 sebeke kablolu versiyonlar icin)
-F2 Devre kesici, karakteristik egri B, 6A, 1 kutuplu + N
-M1 Entegre frekans dénustiriicli pompa 1'in motoru (OPSIYON)
-F6 Devre kesici - Pompa 1
-M2 Entegre frekans dénlstiriicli pompa 2'nin motoru (OPSIYON)
-F7 Devre kesici - Pompa 2 (OPSIYON)
-Y2 Gaz tahliye modult EMAE: Gaz tahliye valfi, akimsiz durumda kapal)
-Y3 Tasma vanasi 1'in ayar tahriki (motor valfi, akimsiz durumda kapal)
-Y4 Tasma vanasi 2'nin ayar tahriki (motor valfi, akimsiz durumda kapali) (OPSIYON)
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7. HARICI NOMINAL DEGER

TopControl serisi cihazlarda, bir analog sinyal (4-20 mA) ve bir veri yolu modulU kullanarak Ust calisma basinci icin harici
bir nominal deger belirlemek mumkinddr. Bu, drnegdin ¢alisma basincinin tim sistemin galismasina (6rnegin kis/yaz
isletimi) bagl olarak degismesi gerekiyorsa gereklidir.

Veri yolu moduliinden gelen harici nominal deger spesifikasyonu, analog harici nominal deger spesifikasyonuna gore
oncelige sahiptir. Analog harici nominal deger spesifikasyonunun ayarindan bagimsiz olarak (Temel yapilandirma ->
“Harici nominal deger (analog giris)”) nominal deger ilgili veri yolu modull tarafindan etkinlestirilirse; veri yolundan gelen
deger Ust calisma basinci icin nominal deger olarak kullanilir (Veri yolu modUli/web modull -> “Harici nominal deger
(veri yolu modulti tarafindan belirlenir)”).

7.1. Harici nominal deger (analog sinyal 4-20 mA) araciligiyla calisma
basinci spesifikasyonu (0-40 bar):

4-20 mA harici nominal deger sinyali her zaman 0-40 bar basinca karsilik gelir. Cihaz tipine bagl olarak kullanilabilir
Ust calisma basinct her zaman sinirlidir. istenilen Uist calisma basinci ile bunun icin gereken harici nominal deger sinyali
arasinda yaklasik bir donustm, asagidaki diyagram kullanilarak mumkindur.

: Naminal deger sinyalinin dlceklendiriimesi 0-40 bar :
—_ 1 |
— | |
3 | |
= i i
c 30 ! !
c | |
o [ [

i i
g 1 1
£ | |
2 20| |
LI |
@ | |
> I I
= | |
s 10 I I
3 - Gecerli aralik 1-23 mA >
S | |
- I / !

| |

0 —>
0 1 4 8 12 16 20 03
Ust diizey kontrol teknolojisinden gelen elektrik sinyali [ mA |
Figtir 9: Harici nominal deger sinyalinin hesaplanmasi

Kullanilabilir Gst galisma basinci sunlara baghdir:

1. Mevcut cihaz tipine

2. OPSIYONEL basing nominal degerlerine
,Minimum Ust calisma basinci (analog giris)”
ve ,Maksimum Ust ¢alisma basinci (analog girig)*
(Kullanim duzeyi 3 = Ayarlar = Basing koruma)
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Ornek:
ETCM-S4.7-23.5 tipi bir kontrol tnitesinde; 20,0 bar dederinde Ust calisma basinci ayarlanmalidir. Bu nedenle kontrol

teknolojisinin 12 mA'lik bir sinyal gdndermesi gerekir. Gonderilen nominal deger sinyalinin boyutundan bagimsiz olarak,
bu tip icin Ust calisma basinci hicbir zaman 2,6 bar'in altina ve 23,5 bar'in Gstline ayarlanamaz (karakteristik egri

).

Ayrica Ust ¢alisma basinct “Min. ve maks. Ust galisma basinci (analog giris)” ayarlari ile sinirlandirlabilir; bu érnekte min.
16,0 bar ve maks. 21,0 bar. Nominal deger sinyalinin boyutundan bagimsiz olarak, tst ¢alisma basinci asla 16,0 bar'in
altina ve 21,0 bar'in Ustline ayarlanamaz (karakteristik egri =imim=: ).

N
40 2
I"
I"'
- Gecerli aralik 1-23 mA o >
l"'
Nominal deger sinyalinin dlceklendiriimesi 0-40 bar _ ,"'

30 N
— 'l
] x
Ko] R
= ’
(6] R
C R4
g 23,5 =
323,
: /.

21 I--I-_I_I--II_I_II--IF
(73 N\
S Orn k- “ Ainimum-tst calisma
= / rm.: “Minimum Ust ¢alisma
2 16 / basinci (analog girig)’ = 16,0 bar
= / le sinirlama
3
§ Orn.: TOM-S4.7-23.5 ‘/ ,Maksimum us_t calisma basinci
2 Kullanilabilir Ust ¢alisma anajog girig)” = 21,0 bar

10 asinci

2,6 - 23,5 bar
/V
/
/
2,6
O/'
0 z >
0 1 4 8 12 16 20 23
Ust diizey kontrol teknolojisinden gelen elektrik sinyali [ mA ]
Figdir 10: Sinyal araliklari

NOT
Sinyal gecerli araligin (1-23 mA) disindaysa, devreye alma sirasinda ayarlanan calisma basinci kullanilir ve S40
veya S41 ariza mesajlari tetiklenir.

BILGI
Sinyal gecerli araliga geri dondigtinde, calisma basinci ilgili harici nominal degere gére yeniden ayarlanir.
Ancak ariza mesajlari, onaylanincaya kadar gortinttlenmeye devam eder!
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7.2. Veri yolu modiili araciligiyla calisma basinci spesifikasyonu (0-40 bar):

Harici nominal degerin belirtilen degeri, 0-40 bar basing araligini kapsayabilir. Cihaz tipine bagl olarak kullanilabilir Gst
galisma basinci her zaman sinirlidir. Bu araligi daha da sinirlamak igin, "Minimum Ust ¢alisma basinci (veri yolu modul)"
ve "Maksimum Ust calisma basinci (veri yolu modull)" degerleri "Ayarlar" g "Basing koruma" menU 6gdesi altinda da
ayarlanabilir (okz. Bir sonraki sayfada bulunan diyagram ve érnek).

Ornek:

ETCM-5S4.7-283.5 tipi bir kontrol Unitesinde; 20,0 bar degerinde Ust ¢alisma basinci ayarlanmalidir. Bu nedenle, kontrol
teknolojisinin 0000 0111 1101 0000 degerini (dénustirme = bar*100 oldugundan 2000 icin ikili) 4/5 bayt cinsinden
gondermesi gerekir.

Gonderilen nominal degerin boyutundan bagmsiz olarak, bu tip i¢in Ust ¢alisma basinci higbir zaman 2,6 bar'in altina
ve 23,5 bar'in Ustlne ayarlanamaz (karakteristik egri ).

Ayrica Ust ¢alisma basinci ilgili "Minimum Ust ¢alisma basinci (veri yolu modult)" ve "Maksimum Ust ¢alisma basinci
(veri yolu moduilt)" ayarlariyla sinirlanabilir, bu érnekte minimum 16,0 bar ve maksimum 21,0 bar. Nominal degerin
boyutundan bagimsiz olarak, Ust ¢alisma basinci nominal degeri asla 16,0 bar'in altina ve 21,0 bar'in Ustlne
ayarlanamaz (karakteristik egri mmim: ).

Cihazda o anda ayarlanmis olan degerler, degerlendirimek veya kontrol edilmek Uzere veri yolu modulU Gzerinden kontrol
teknolojisine geri gonderilir. "Minimum Ust ¢alisma basinci (veri yolu modult)”: Bayt 22/23, "Maksimum Ust galisma
basinci (veri yolu modUll)”: Bayt 24/25, "Harici nominal degder (veri yolu modulU tarafindan belirlenir)”: Bayt 20/21).

Kontrol teknolojisinden gelen
* (bayt 4/5)

Orn.: TCM-S4.7-23.5
Kullanilabilir Gst
calisma basinci

2,6 - 23,5 bar

| |23’5 | | | | | | | 40

:| s
H Kullanilabilir Gist

¢ Minimum Ust ¢alisma basinci [ bar ]
|

Minimum Ust
calisma basinci (veri yolu moduill):
16,0 bar (bayt 22/23) ;

calisma basinci (veri yolu moduill):
21,0 bar (bayt 24/25)

{

Kullanilabilir calisma alani — Kontrol teknolojisine giden

(bayt 20/21)

-

Harici nominal deger
(veri yolu modiilii tarafindan belirlenir)
Ornek 20,0 bar

Figdir 11: Calisma basinci spesifikasyonu
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8. DEVREYE ALMA

8.1. Cihazin devreye alinmasi
NOT
Cihazin, sistemin isletim personelinin egitimi de dahil olmak tzere, Eder fabrikasi muisteri hizmetleri veya yetkili
bir ortagi tarafindan devreye alinmasi zorunludur!

TopControl Modular'i devreye alirken su sekilde ilerleyin:

NOT
1-3 arasindaki adimlar, devreye alma hazirlig amaciyla musteri tarafinda gerceklestirilecek calismalardir

Adim 1:
Ust calisma basincinin belirlenmesi. Ust calisma basinci ilgili “Manuel Ust calisma basinct” ayarina karsilik gelir.
. . “
+En az 5m gulvenlik 5
. &
+Calisma basinci farki 518
Sl o
~ A - : 7| £
g +5m ek guivenlik mesafesi S5
g o 1
ol & +Buhar basinci g 5
° 3 3 2
& g =
= Gl E
8 & <8
B3 8 Statik yiikseklik =
= £
< E
|
4
10 mWs ~ 1 bar
Figiir 12: Ust ve alt calisma basincinin belirlenmesi
Adim 2:

Sistemden gelen/giden hatlarin kesilmesi (genlesme tasma hatti, genlesme basing hatti, temiz su beslemesi).

DIKKAT
Ancak ETCM'deki emme hattini ve tasma hattini kesmeyin!

Adim 3:
Sistemin adim 1'de belirlenen Ust calisma basincina kadar doldurulmasi ve havasinin alinmasi.

Adim 4:
Hidrolik ve elektrik baglantilarinin, dzellikle de genlesme hattinin dogrulugunun kontrol edilmesi.

Adim 5:

MCEF ilave besleme moduliindeki topcontrol'e giden temiz su beslemesini acin ve basing disirme vanasini 1,5 bar -
maks. 2,0 bar'a ayarlayin. Sabitleme vidasini (1) gevsetin ve basing disurlclyu 1,5 bar - maks. 2,0 bar'a ayarlayin.
Daha sonra basin¢g dusurtcunun ayarini sabitlemek igin vidanin tekrar sikilmasi gerekir.
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Figtir 13: EMCEF versiyon A'da basing dlistiriici Figtir 14: EMCF versiyon B'de basing¢ dlisdrticii

Adim 6:
Akim beslemesini a¢in ve cihaz fonksiyonunun devre disi olup olmadigini kontrol edin.

Gerekirse, cihaz fonksiyonunu etkinlestirme butonunu (sistem ACIK/KAPALI) kullanarak cihaz fonksiyonunu kapatin
(manuel cihaz etkinlestirmesini reddedin).

Adim 7:

Basing koruma pompasinin(pompalarinin) ve boru tesisatinin doldurulmasi ve havasinin alinmasi

e Pompa emme tarafindaki akis kesme ekipmanlarini tamamen agin ve pompa basing tarafindaki ekipmanlari
tamamen kapatin

e Basin¢ koruma pompasindaki(pompalarindaki) hava tahliye valfinin aciimasi

Figtir 15: Basin¢ koruma pompasindaki hava tahliye valfi
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e EMCF ilave besleme modUlu takilliysa, manuel calisma moduna gegin (Kullanim seviyesi 3: Manuel calisma
-> Cikiglar). “llave besleme valfi” cikisini acin (Manuel ‘1) ve pompanin hava tahliye valfinden (Ayrinti A) stireki
sekilde sistem isletim maddesi ¢ikana kadar hazneyi bununla doldurun, ardindan ‘ilave besleme valfi’ cikisini
tekrar otomatik moda getirin (Otomatik ‘1°). ipucu: Doldurma islemini hizlandirmak igin, ilk ana kap disindaki tim
genlesme kaplarini 6nceden kapatin.

Ayrinti A

i

Figtir 16: Basin¢ koruma pompalarinin havasinin alinmasi

e Entegre EMCEF ilave besleme modull olmayan cihazlarda, pompanin hava alma valfinden (ayrinti A) stirekli
sekilde sistem isletim maddesi ¢ikana kadar ilgili hazne doldurulmalidir (6rn. EG-M baglantisindaki KFE muslugu
araciligiyla - bkz. Sekil 4).

e Manuel caisma mentsinde, "Pompa 1" ¢ikisint Manuel "1" %25 olarak ayarlayin, ayni sekilde "Pompa 2" ¢ikisini da

NOT
Bu, basing koruma pompalarinin sonraki hava alma sirasinda sisteme cok yuksek hizda besleme yapmasini

onler.

Daha sonra pompa odalarini tamamen tahliye etmek icin basing koruma pompasini ("Pompa 1" ¢ikisi, manuel "0" veya
manuel "1 ile) manuel galismada birka¢ kez agip kapatin.

- Pompanin hava tahliye valfini tekrar kapatin ve sikin.

- 2 basin¢ koruma pompasina (Duo ve Maxi modelleri) sahip cihazlarda, 2. pompa igin yukaridaki adimlar tekrarlayin
(Onden gériiniim: Pompai=sol, pompa 2=sag)

NOT
Entegre frekans donusturdcult basing koruma pompalarinin tasarimi nedeniyle, dénts yonu ilgili besleme
hattindan bagimsizdir ve bu nedenle her zaman dogrudur.

Adim 8:
Multicontrol elektroniginin temel yapilandirmasi (dokunmatik kontrol Gnitesi).

NOT
Temel yapilandirmanin ayarlari, dokunmatik kontrol Unitesinin cihazdaki bilesenlere ve onlarin islev
araligina uyarlanmasini saglar. Temel yapilandirmada mUmkudn olan ayarlardan bazilari fabrikada énceden

yapilandirimistir.
Diger ayarlar, devreye alma sirasinda veya gerekirse bilesenlerin genisletimesi veya bilesenlerin degistiriimesi
(servis/bakim) sirasinda yapllir.

NOT
Temel yapilandirma: bkz. Dokunmatik kontrol Unitesi kullanici talimatlar, Menu ,Ayarlar” ,Temel yapilandirma®.
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Adim 9:

Calisma basincinin ayarlanmasi

(MenU ,Ayarlar” = ,Basin¢ koruma“ = ,Calisma basinci®)

e Sistemden gelen/giden akis kesme ekipmanlarini agin (genlesme hatti, temiz su). MAE gaz tahliye modulU takiliysa,
bunun giris tarafindaki kiresel vanasi kapatiimalidir.

e Mevcut ayarlar gorinttlenir; bunlar son ayarlanan degerlere karsilik gelir (6rn. fabrikada ayarlanan varsayilan
degerler).

DIKKAT
Goruntulenen degerlerden bagimsiz olarak, devreye alma sirasinda calisma basinci mutlaka yeniden
ayarlanmalidir!

e, Manuel Ust galisma basinci’ni segin. istenilen tst calisma basincinin girilecegi pencere acilr. istenilen tst calisma
basincini girin ve OK ile onaylayin (kaydirici, arti-eksi tuslari kullanilarak veya dogrudan say girilerek deger ayari
yapllabilir).

e ,Calisma basinci farki’ni secin. istenilen calisma basinci farkini girme penceresi acilir (On ayar: 0,8 bar). Calisma
basinci farkini girin ve OK ile onaylayin (ayarlanan Ust calisma basinci ile pompanin agma basinci arasindaki fark = alt
calisma basinc).

e “Nominal pompa farki“ni secin. Nominal pompa farkini girme penceresi acilir (On ayar: 0,3 bar). Degeri girin ve OK

ile onaylayin.
Alt calisma Calisma basinci farki (WE: 0,8 bar) Ust calisma basinci
basinci A (WE: 8,3 bar)

s N

I I Tilave caligpa I ~

| | | 4

N J

NG
Pompa nominal farki ilave calisma siiresinin baglangici Toncsiii pompann
(WE: 0,3 bar) ilave calisma stresi (WE: 30 s)
Figtir 17: Calisma basincini ayarlama
NOT

Basarili bir calisma basinci ayarindan sonra, Topcontrol'tn ayarlanan basing degerlerine gdre galisip
calismadigr mutlaka kontrol edilmelidir.

Adim 10:
EMCEF ilave besleme modUlU takili ise, ilave besleme modulinin calisma modu secilmelidir.

Bu ¢alisma modu; sistemin buyUklugu, sistemin yasi, bilinen sizintilar vb. gibi ¢esitli faktérlere baglhidir. Bilinen dizenli
sizintilar olmasi durumunda (6rnegin, belirli bir miktarin belirli bir sdre icinde yeniden doldurulmasi gerektigi biliniyorsa),
“Zaman kontrollU” galisma modunu &neriyoruz.

Olasi calisma modlarinin aciklamasini, dokunmatik kontrol Unitesinin kullanici talimatlarinda bulabilirsiniz (karakteristik
egriye bagl olarak azalan basingla birlikte besleme guicu artigl). Ayarlamanin gerekli olduguna dair bir gdsterge, 6rnegin
tasma valfinin ilgili pompa(lar) kapatildiktan sonra Ust ¢alisma basincinin yaklasik 0,5 bar altinda tamamen kapanmasi
olabilir.

Adim 11:

Cihaz fonksiyonunu etkinlestirmek icin, cihaz islevini etkinlestir didgmesini (sistem ACIK/KAPALI) kullanin (manuel cihaz
fonksiyonunu etkinlestirin). Cihaz fonksiyonunu etkinlestirme dugmesi beyazdan kirmiziya doner!

30




NOT
Basincin 6ncelikle bagl sistemin tamamina yayiimasi gerektiginden, sistemin boyutuna bagl olarak ilk basing
olusumu uzun zaman alabilir.

Adim 12:
EMAE gaz tahliye modull takiliysa, “gaz tahliye modulUu” ¢alisma modu secilmelidir. Yanlis secim yapilirsa, dogru gaz
tahliye fonksiyonu garanti edilemez!

Gaz tahliye modultintn bir seferlik ayar:

e Gaz tahliye moduliindeki ayarlama valfini ve kiresel vanayi kapatin.

e Gaz tahliye valfini manuel olarak acin. MenU ,Manuel calisma” -> ,Cikislar” -> ,Gaz tahliye valfi” -> Manuel ,1".

e Motor valfi tamamen acilincaya kadar bekleyin (yaklasik 35 saniye; skala veya strok tahrikindeki kirmizi mil artik
dénmemelidir)

e Giris tarafindaki klresel vananin agiimasi

e Ayarlama valfini, akis sesini duyana kadar yavasca acin (1/4 tur). Sistem basinci duser ve basing koruma pompasi
acllr.

e Sistem basincini ekranda gdzlemleyin

e Bir pompa kisa bir sure icinde basinci yeniden olusturabildiginde ve koruyabildiginde, ayarlama valfi dogru sekilde
ayarlanmis demektir. Bu mUmkin degilse veya duo ve maxi modellerinde ikinci pompa devreye giriyorsa, ayarlama
valfi yanlis ayarlanmistir (cok acik).

e Daha sonra “gaz tahliye valfi” ¢ikisini tekrar otomatige (“Otomatik1”) ayarlayin.

e Ayarlama valfinin ayar (1), sistemde veya devreye alma protokolinde not edilmelidir.

Figdir 18: MAE ayarlama valfinin ayarlanmasi:

Adim 13:

Cihaz artik galismaya hazirdir. Sistemden gelen/giden hatlardaki akis kesme ekipmanlari istem digi kapanmaya karsi
emniyete alinmalidir (6rn. kollarin ¢ikariimasi...). Diger ayarlar (6rn. MWE yumusatma, calisma modlari vb.) ilgili “Ayarlar”
menusinde yaplimalidir (bkz. Dokunmatik kontrol Unitesinin kullanicr talimatlar).

Elektrikli tasma vanalarinin gerekli olabilecek ayari:

Fabrika ¢ikisinda, elektrikli tasma vanasinin(vanalarinin) giris tarafindaki ilgili ayarlama valfi tamamen agciktir.

Ayarlanan calisma basinci, sistemin boyutu vb. nedenlerle tasma vanasinin(vanalarinin) kisiimasi gerekebilir.
Ayarlamanin gerekli olduguna dair bir gosterge, drnegin basing koruma pompasinin ilgili tagsma vanasi agildiktan hemen

sonra acilmasi olabilir. Bu durumda érnegin; tasma vanasi acildiktan hemen sonra, sistem basinci alt calisma basincina
duUser ve basin¢ koruma pompasli basing olusturmaya baslar.
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Basing tarafindaki ayarlama valfinin(valflerinin) ayari, sistem veya devreye alma protokoltUne not edilmelidir.

Ayarlama valfinin ayari, tasma vanasi 1:
Ayarlama valfinin ayari, tasma vanasi 2:

32



9. YEDEK PARCA LISTESI

9.1. Boru tesisati

Figir 19: Boru tesisati yedek parcalari
POZ. TANIM YEDEK PARCA URUN NO.
< c c c
c c c s s c = S
E E EI - E s 2 2
NGNS 0 9 oo |24l B o & 22 i
Ces|leea| 23|88l 28 | 3| T | 8%
T YV T T TS o b &b R SR o o
tis|555|szz(s22| 22 | s |22 | 2¢
3319232823933 26|38 | 25| Q09
> =222 =22|12=22=2=22 = = = = = = = =
OO O0O[O0OO0OO0O|lOOLOO|0O OO O O O O O O O O
FEFIFFFIFFFEFIFFEFR e EE EF =
W W g o W i i i i
1 Basing koruma pompasi E90324 | E90325 | E90326 | EQ0327 | EQ0324 | E90325 | E90326 | EQ0327
2 Elektrikli tasma vanasi E91001 E91005
3 Tasma vanasi i¢in strok tahriki E91000
4 Sicaklik sensoru E90911
5 Sistem basing vericisi E90140
6 Ayarlama valfi E90931 E91006
7 Egimli gek valf E90131 | E90936 | E90131 | E90936 | E90131 | E90936 | E90131 | E90936
8 Kir toplayici E90933 | E90934 | E90933 | E90934 | E90933 | E90934 | E90933 | E90934
9 Basing¢ koruma pompasi contasi E90941
10 Tasma vanasl contasl E90941 E91007
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9.2. Elektronik unitesi

AVeri yolu adresi 0

POZ. TANIM YEDEK PARCA URUN NO.
- = S _T¢
c c - S = s =S
S 5 5 23532
O OKZ&n
R B g P R R
W WOV AN~ 0N
TN T TS0 YA
TE~NE - -S5900Yog
8320388530800
222222222222
OO0 00O000000O0
FEFFFEFFRERERRFEFEFEFRE
W w bW ww
1 Print - Ana devre karti TopControl E91002
2 Print - topcontrol Analog modul (Adr. 0), 4 donanimli ¢ikis (200450) E91003
3 Print - Genisletme moduilii "ikili uzaktan sinyal génderme” E90625
Kablo - Baglant kablosu
4 E90965
Ana devre karti-Genigletme karti, 10 kutuplu
Kablo - Baglant kablosu
5 . E70083
Ana devre karti-Islemci karti, 4 kutuplu
Print - Genisletme moduilii "ikili uzaktan sinyal génderme ve Uzaktan
6 E90626
onaylama"

34



POZ. TANIM YEDEK PARCA URUN NO.
L
7
X =
O O
= >
i w
1 Dokunmatik kontrol Unitesi, Tip BCE49, koruma plakasi dahil E90996
2 MULTICONTROL veri yolu modulti Profibus (opsiyonel aksesuar olarak temin edilebilir)
2 MULTICONTROL veri yolu modulti Modbus RTU RS485 (opsiyonel aksesuar olarak temin edilebilir)
2 MULTICONTROL veri yolu modull Profinet (opsiyonel aksesuar olarak temin edilebilir)
2 MULTICONTROL veri yolu modulli Modbus TCP (opsiyonel aksesuar olarak temin edilebilir)
3 Veri yolu modulU igin baglanti kablolari (veri yolu modUlU teslimat kapsamina dahildir)
4 MULTICONTROL web modult (opsiyonel aksesuar olarak temin edilebilir)
5 Dokunmatik kontrol tnitesi - MULTICONTROL kontrol muhafazasi (alt £90997
parca-+kapak), islenmis, bos
UYARI

Veri yolu modUlU ile web modulinin ayni anda kullanimasi mimkin degildir!
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9.4.

Gaz tahliye modulii MAE

POZ. TANIM YEDEK PARCA URUN NO.

w
<
>
]

1 Ayar valfi 12" PN25 E90926

2 Emniyet fonksiyonlu ¥2" ayar valfi igin strok tahriki EQ0927

3 Kir toplayici 72" PN25 E90928

4 Ayarlama valfi 72" PN25 E90929
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9.5.

llave besleme modiilii EMCF

POZ. TANIM YEDEK PARCA URUN NO.
— [ep]
L W
(G [G]
> >
| |
’ Su sayaci 1,5 m%/saat, versiyon B E90950 -
Su sayaci 2,5 m®/saat, versiyon B E90951
2 Su sayaci kontak moduill, 1 litre/pals, takilabilir, sayag versiyonu B icin E90949
3 Manyetik valf E90575 E90038
4 Basin¢ dustrme vanasi, 2", Tip DO5; Versiyon B E90952 -
Basing dusUrme vanasi, %", Tip DO5; Versiyon B E90953
5 Manometre - EMCF igin (versiyona bagli olarak opsiyonel) E90908
6 Cek valf E90620 E90621
7 El garkli akis valfi, 12" (EMFC-1) veya %" (EMCF-3) E90694 E90695
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10. TEMIZLIK VE BAKIM

10.1. Temizlik

Calisma sirasinda kir parcaciklari, entegre kir toplayici sayesinde sistemden ayristirilir. Bu kirletici maddeler, kir
toplayicinin stizgecinde toplanir ve sonug olarak kir toplayici akisini kisitlar. Bu durum, cihaz fonksiyonunda sorunlara yol
acabilir.

NOT

Oneri: Kirlenme sorunlari sik sik veya siirekli olarak ortaya cikiyorsa, sistemde ilave dnlemler alinmalidir (&rn.
sistem iceriginin degistiriimesi ve yikanmasi, ek filtreler veya pislik ayiricilar takilmasi,...). Bu dnlemlerin yalnizca
basin¢ koruma sistemi degil, isletim maddesiyle dogrudan temas eden tim kurulu cihazlar Gzerinde olumiu
etkisi vardir.

Bu nedenle kir toplayici tarafindan ayrilan kir parcaciklari, mevcut kir toplayici stizgeci ¢ikarilip temizlenerek dizenli
araliklarla temizlenmelidir. Kir toplayicinin bu kontrolt ve temizligi mutlaka yilda en az iki kez yapiimalidir! Ancak cihazin

fonksiyonunda sorunlar ortaya cikarsa, dncelikle kir toplayicinin temizlenmesi gerekir! Kir toplayicinin bu éngérilen
temizligine uyulmamasindan kaynaklanan calisma sorunlari ve arizalari, herhangi bir garanti talebinin disinda tutulur.

10.2. Motorun temizlenmesi

Motorun ve elektronik aksamin yeterli diizeyde sogutulmasini saglamak icin, sogutma kanatciklari ve fan kanatlari temiz
tutulmalidir.

10.3. Bakim

Cihaza en az yilda bir kez veya ilgili (W03) uyarisi gdruntilendiginde bakim yapiimalidir! Bu bakimin yapiimasi
isletmecinin sorumlulugundadir.

NOT
Bu yillik bakimin sistem isletmecisi tarafindan gerceklestirimesi mimkun degilse veya gerceklestiriimek
istemiyorsa, bunun icin uygun uzman personel veya fabrika musteri hizmetleri géreviendirilmelidir.
NOT
llgili bakim galismalarinin fabrika miisteri hizmetleri tarafindan yapimasi tavsiye edilir. Bir bakim sézlesmesi
yapilmasi dnemle tavsiye edilir.

10.4. Motor yataginin yeniden yaglanmasi

0,37 - 7,5 kW'lik pompalar:

Motor yataklar kapalidir ve uzun sureli yaglanmistir. Bu nedenle motor yataklar yeniden yaglanamaz.

11 - 22 kW'lik pompalar:

Motor yataklar aciktir ve bu nedenle duzenli olarak yaglanmalari gerekir. Motor yataklari teslimat sirasinda énceden
yaglanmistir.
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NOT
Yeniden yaglamadan 6nce, eski gresin serbestce cikabilmesi icin motor flansindaki alt tapayi ve yatak
kapagindaki tapay! ¢ikarin.

Polikarbamid bazll yaglama gresi kullaniimasi tavsiye edilir.

Gres miktarina iliskin yénergeler:

e Motor tipi MGE 160 13 ml
e Motor tipi MGE 180 15 ml

ilk kez yeniden yaglama yaparken, yaglama kanali heniiz gresle dolmadigindan iki kat daha fazla gres kullanin.

- Once lastik kapagi cikarin

Figtir 20: Yaglama nipelinin konumu
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11.1. Ek A Genlesme hattinin boyutlandiriimasi

Genlesme hatlari, sistemi genlesme ve basing koruma sistemine baglayan boru hatlaridir.

NOT

Tasarim kriteri; ONORM H 5151-1:2010 12 15 uyarinca dagttilacak nominal isi ¢ikisi, maksimum calisma

sicakligl ve akis hizidr.

ONORM H 5151-1:2010 12 15'ten alint::

noktalar dikkate alinmalidir:

e Genisleme hattinin boyutlandiriimasi icin ilgili 1si
hazirlama sisteminin nominal isi ¢ikigi gegerlidir.

e Nominal i1sI ¢ikisl 500 kW'in altinda olan sistemler
icin, minimum nominal geniglikler yandaki
tabloda bulunabilir.

Genisleme hattindaki maksimum akis hizi 0,15 m/s'yi asmamalidir.

NOT

11.2.3.2 Genisleme hattinin (genlesme hatti) DN kW cinsinden nominal isi ¢ikis
boyutlandinimasi. 20 120'ye kadar

25 120'den 500'e kadar
Genisleme hattini boyutlandirirken asagidaki Genisleme hatlarinin minimum nominal genisligi

Isi hazirlama ve 1si dagitim sistemleri arasinda bir sistem ayirma ekipmani varsa, isi hazirlama sisteminde kiicuk
bir su hacmi olabilir. Bu nedenle genisleme hattini maksimum akis hizina gére boyutlandirmak gerekli olabilir.

Genisleme hattindaki akis hizinin hesaplanmasinda, ylzdesel sicakliga bagl hacim artigi V_ ilgili dolum suyu
sicakligindan (10°C) koruma sicakligina 8., kadar ve sistemin toplam igerigi V, esas alinmalidir.

Isitma suresi t, (koruma sicakligina 6., ve sistemin toplam hacmine V, ulasmak igin gereklidir) ilgili denklem A'ya gore

hesaplanir;
_(Va-461z -cw - pw )
ia =
Py
8TZ'de 1sitma suyunun dzglisi . o [ kdifkg . K} ]
Py Nominal isi gikisi [ kW]
P 0TZ'de [ kgim* ]

1sitma suyunun yogunlugu

Denklem A
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Genigleme hacimsel akigi V. ilgili denklem B'ye gbre hesaplanir:

o = —2
®  ta -1000

Denklem B

Genigleme hatti ic gapinin hesaplanmasi ilgili denklem C'ye goére yapillir:

dp = -1000

Denklem C

Bir sonraki daha blytk nominal boru genisligi secilmelidir. Genisleme hattindaki maksimum basing kaybi 1 kPa'dan
bUyUk olmamalidir.

NOT

Basin¢ koruma ekipmani iginde (tasma hatti, emme hatti) dretici, hangi akis hizlarinin ilgili basing koruma
ekipmaninin sorunsuz ¢alismasini saglayacagina karar verir.

Bu nedenle maksimum akis hizlari, tasma hattinda 0,75 m/s veya emme hattinda 0,50 m/s'dir.

11.2. Ek B - ETCM ve EG(Z)-M arasindaki baglantiya iliskin ayrintilar

TopControl Modular serisinin cihazlarinda entegre bir genlesme kabi yoktur; genlesme hacmi ilgili EG serisinin genlesme
kaplarinda depolanir; EGZ ek genlesme kabi bunun icin olasi bir uzanti gdrevi gorr.

Munferit cihazlar her zaman bolum 3'teki gerekli hidrolik baglanti semasina uygun olarak baglanmalidrr.
NOT
Basin¢ koruma sisteminin diizgin galismasi i¢in, ETCM'yi EG(2)-M'ye baglarken asagidaki talimatlara

uyulmalhdir!

ilgili baglantilarin dogru sekilde baglandigindan emin olun!
EG(2)-M genlesme kaplari, alt hazne flansinda diizgiin gaz tahliye fonksiyonu icin gerekli olan ek parcalara sahiptir.

Bu nedenle, ETCM kontrol Unitesinin tasma hattr ilgili genlesme kabindaki tasma hattina baglanmalidir ve bu durum
emme hattinda da dikkate alinmalidir!
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Baypas dirsegine
A yalnizca tasma
hattinda izin verilir

-
W

Emme hatti
EG(2) 500M'ye kadar EG(2) 800M'den itibaren

Figtir 21: EG(Z)-M'den tasma hatti (1) ve emme hatti (2) Figdir 22: Emme hattinin désenmesi
Emme hattinin désenmesi

Bazi durumlarda, ETCM ile EG(2)-M'yi dogru bir sekilde baglamak icin, tasma hatti ile emme hattinin ¢capraz désenmesi
gerekenilir.

Emme hattinin mUmkudn oldugunca surekli ve seviye farki olmadan désenmesini saglamak énemlidir.

ETCM ile EG(Z)-M arasindaki seviye farkliliklarindan kacinilamiyorsa, en azindan ETCM'den EG(Z)-M'ye giden emme
hattinin yukariya dogru désenmesi saglanmalidir.

NOT
Gegcis igin gerekli olan baypas dirsekleri, atlama dirsekleri vb. sadece tasma hattinda gerceklestirilebilir.

Munferit hazneler arasinda sorunsuz seviye esitlemesi saglamak icin, emme hatti ve tasma hatti tim uzunluklari
boyunca zemine yakin désenmelidir!

Emme hatti / /
" Tasma hatti

Figdir 23: Emme hatti ve tasma hattinin désenmesi
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12. CE UYGUNLUK BEYANLARI

C € AT uygunluk beyani
EC Declaration of Conformity

ilgili direktif(ler) temelinde:
- Makinelere yonelik 2006/42/AT
- Elektromanyetik uyumluluga yonelik 2014/30/AB

- Belirli voltaj sinirlari dahilinde kullaniimak tzere
tasarlanmis elektrikli ekipmanlarin
piyasaya sunulmasina iliskin 2014/35/AB

- 2011/65/AB - 2015/863 sayili Direktifte (AB) yapilan
degisikliklerin ardindan Ek Il uyarinca elektrikli ve elektronik

belirli tehlikeli maddelerin kullanimi (RoHS 2)
(22 Temmuz 2019'dan itibaren gegerlidir)

Uretici,

(istege bagh)

aksesuarlarla birlikte

Genlesme kabi
ilave besleme modiilii
Gaz tahliye moduli

iriiniin yukarida belirtilen direktif(ler)e uygun olarak
gelistirildigini, tasarlandigini ve uretildigini beyan eder.

Asagidaki uyumlastiriimis ve ulusal standartlar ile
spesifikasyonlar uygulanir:

Leisach, 03.02.2022
Yer, tarih

elko-mat eder EG-M
multicontrol MCF
multicontrol MAE

in accordance with the directive(s):

- 2006/42/EC on machinery
- 2014/30/EU relating to electromagnetic compatibility

- 2014/35/EU relating to the making available on
the market of electrical equipment designed for
use within certain voltage limits

- 2011/65/EU use of certain hazardous substances
in electrical and electronic equipment (RoHS 2)
as per Annex Il (valid from 22 July 2019) acc. to
the amendments of the directive (EU) 2015/863

The manufacturer

Eder Spirotech GmbH
Leisach 52
A - 9909 Leisach

declares hereby, that the product

topcontrol modular TCM

with the (optional) accessories

expansion vessel
makeup module
degassing module

has been developed, designed and manufactured in
compliance with the above listed directive(s).

The following harmonised and national
standards and specifications have been applied:

- ONORM EN ISO 12100:2013
- OVE EN 60204-1:2019
- EN 61000-6-2:2005
- EN 61000-6-3:2007 +A1:2011 +AC:2012
EN 61326-1:2013
EN 61000-3-2:2014
EN 61000-3-3:2013
ONORM EN 60335-1:2012 + AC:2014
OVE ONORM EN 60730-1:2012

cbbs, Geschaftsflihrer
Imza
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